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함정 BAE�시스템사,�무인잠수정개발능력증대중
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■�이스라엘 엘빗시스템스 사와로보팀 사는 양사협업의 결과물인토치 파워드 프로봇(Torch�Powered�Probot)�UGV를 공개하였음.�

-� 작년 엘빗 시스템스(Elbit� Systems)� 사에서 로보팀(Roboteam)� 사의 지분을 인수함에 따라 개발 협력이 가능

-�로보팀 사는 지상 기동체계 전문 업체로 플랫폼인 Probot�UGV를 개발하였고,�엘빗 시스템스 사에서는 탑재장비인 Torch-X�지휘통제 시스템과

자율체계용 소프트웨어를 개발하여 양사의 기술력이 접목된 UGV

-� 이스라엘에서는 실전/훈련 배치 및 테스트 단계로 보이며,� 영국에서는 RPV(Robotic� Platoon� Vehicle)� 사업 추진간 4대 확보 계획

■ �토치 파워드 프로봇 UGV의 체계 특성은 다음과 같음.

-�Torch-X�지휘통제체계는 탑재중량 70kg�미만이며 EO/IR�관측장비와 위성항법장치,�소프트웨어 패키지로

구성되며,�인공지능기반단독처리를통해센서나외부정보에의존하지않는통행경로판단이가능하며이동간

수집된 정보를 활용하여 주행성능을 지속적으로 보완

-�Probot�UGV�플랫폼은 궤도형이며 1.95×1.26×1.06�m�크기로 자체중량은 500kg,�탑재가능 중량은 750kg,�

1회 충전 8시간 운용이 가능하며,�데이터링크를 활용한 제어장치 연결 및 360°�방향 전장정보의 공유가 가능

-�Torch-X�체계와 결합된 Probot�UGV는 네트워크 전투 자산으로서 상황인식 유지,�임무명령 인식,�작전정보

중계가 가능하여 유/무인 작전 여건에서 보다 유기적으로 운용 가능

Russian forces to receive RKhM-8 CBRN vehicles in 2020, janes.com, 2020.04.23
기동화력부

이스라엘 방위군에서 토치 파워드 프로봇 

(Torch-Powered Probot)UGV를 활용하여 훈련
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■ 무인잠수정(UUV)�전문기업인 Riptide사가 BAE�시스템즈 사에 인수 된 후,�무인잠수정 포트폴리오를 확장중임.

※ UUV� :� Unmanned� Underwater� Vehicle

-� Riptide사는 소형 UUV� 제작에 활발히 참여 중이며,� 더 크고 깊은 수심에서 자율성이 증대된 UUV를 제작 중

└ Riptide사가 제작에 참여중인 일부 소형 UUV는 미 해군과 몇몇 연구기관에서 연구 중인 마이크로 체계와 연관

└ 마이크로 플랫폼의 목적은 크기에 따라 1개 또는 2개의 탑재체를 수용할 수 있는 UUV� 능력을 개발하는 것

└ BAE� 시스템즈 사에 인수된 후,� 마이크로 체계는 저소음 모터를 구비하는 등 몇몇 측면에서 성능이 개량

■ Riptide사는 플랫폼 판매 시 크기가 큰 체계가 필요하다는 요청에 따라 1인 및 2인 휴대형 UUV를 제작 중임.

-� Riptide사는 1인 휴대형 플랫폼의 시제를 완성하였으며,� 2인 휴대형 플랫폼

설계 또한 완성된 2인 플랫폼 시제와 함께 개선 중

└ 2인 휴대형 플랫폼에 적용했던 설계 수정내용 일부를 더욱 크기가 작은 체계에 적용하기

위한 방안을 위해 노력 중

└ BAE�시스템즈 사에 Riptide�사가 인수된 후,�기존에 사용하지 못했던 자율형 기술 등을

사용하여 Riptide사는 플랫폼의 성능을 개량

└ Riptied사는 무인잠수정에 이런 소프트웨어 기술들을 내장함으로서 더욱 스마트한 체계를

만들고자 노력중

BAE Systems grows UUV capabilities, janes.com, 2020.05.27 해상수중부

Riptide사는 BAE 사에 인수된 후 무인잠수정 제품 강화 중
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■ 스페인 공군은 공중감시전대(EVA)가�사용 중인 란자 3D�지상기반 레이더의 피아식별(IFF)체계를 최신화 예정임.

※ EVA� :� EdAE's� Aerial� surveillance� squadrons,� � EdAE� :� Ejército� del� Aire� Español(Spanish� Air� Force),� IFF� :� Identification� Friend� or� Foe

-� 최신 NATO 상호운용성 표준을 준수할 예정이며, 군용 항공기 및 지상체계에 의무적으로 적용될 예정

└ IFF 체계는 470km 이상 거리에 있는 항공기를 식별하여 항공기의 위협 여부를 결정 가능

-� 사이버 공격을 견뎌낼 수 있으며, 민간항공 교통토제 당국과 교환되는 데이터에 대한 강화된 방호력 제공 가능 

■ 스페인 영토 내에 전개된 란자 레이더는 NATO를 위해서도 지상기반 공중감시 능력을 제공하고 있음.

-� 현행 체계에는 모드 4/모드 S 내장형 IFF/모노펄스 보조감시 레이더(IFF/MSSR) 

하부체계가 장비

※ MSSR� :� Monopulse� Secondary� Surveillance� Radar

└ 피아식별체계 성능개량을 통해, 란자 레이더는 암호화된 모드 5, 모드 S, 자동종속 감시-방송

(ADS-B) 식별방법을 수신하게 될 예정

∙ 란자 레이더는 L-밴드(나토 D-밴드, 1–2 GHz) 계열의 장거리 3D 공중감시 레이더로서 고정 및 

이동기지 둘 모두에서 운용될 수 있음. 이 계열 레이더는 스페인 이외에도, 호주, 덴마크, 에콰도르, 

과테말라, 리비아, 나토, 오만, 포르투갈, 스웨덴, 태국, 영국, 우루과이에서 사용되고 있음.

Indra to upgrade Spanish ground-based air defence radars, janes.com, 2020.05.27 지휘정찰부

란자(Lanza) 3D 레이더의 IFF 성능개량 예정
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■ 미 육군의 CH-47�치누크 헬기.

-� 보잉사에서 개발하여 1962년 미 육군에 인도,� 배트남전에 최초 투입.

-� CH-47은 2개의 3엽 탠덤(Tandem)� 로터가 회전하는 고 이륙중량 헬기.

-� 22톤의 최대이륙중량,� 최대항속거리 630km,� 최대속도 302km/h,� 넓은 무게중심 위치 허용 범위를 가짐.

-� 지속적 업그레이드를 통해 현재 엔진 성능과 항전 능력이 대폭 향상됨.

■ 허니웰사,�미 육군 CH-47F�치누크 헬기의 새 엔진 T55-GA-714C를 시연할 계획임.

-� 업그레이드 된 6,000마력의 T55� 엔진은 기존보다 출력 25%� 향상,� 연료소모량 감소.

-� 기존 T55� 엔진과 동일한 흡입,� 배기구 및 엔진 마운트 형상을 가짐.

-� 미 육군과의 협력 연구개발의 일환으로 수행될 예정.

항공유도부Honeywell to demo upgraded T55 engine on US Army Chinook helicopter, army-technology.com, 2020.06.05 항공유도부

허니웰(Honeywell)사는 CH-47F 치누크 헬기에 

탑제될 새 엔진인 T55-GA-714C을 시연할 예정
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